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UNIVERSIDADE FEDERAL DE MINAS GERAIS
DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA MECANICA
CONCURSO PARA PROFESSOR ADJUNTO A
AREA DE CONHECIMENTO: MECATRONICA

Retificacdo do Programa:

1. Modelagem matematica de sistemas dinamicos
1.1. Sistemas Mecanicos;

1.2. Sistemas Elétricos;

1.3. Sistemas Térmicos;

1.4. Sistemas Fluidicos.

2. Andlise de resposta transitéria e estacionaria de sistemas de controle

2.1. Resposta no dominio do tempo;

2.2. Resposta no dominio do tempo para sistemas de primeira e segunda ordem;
2.3. Andlise do erro em regime permanente;

2.4. Estabilidade;

2.5. Efeitos das ac¢Bes de controle no desempenho de sistemas.

3. Analise e projeto de sistemas de controle utilizando o método do Lugar Geométrico das
Raizes (LGR)

3.1. Construcao do diagrama do LGR,;

3.2. Projeto de sistemas de controle utilizando o método do LGR.

4. Andlise e projeto de sistemas de controle utilizando o método de Resposta em Frequéncia
4.1. Construcdo do diagrama de Bode;
4.2. O projeto de sistemas de controle utilizando o método de Resposta em Frequéncia.

5. Controle PID

5.1. Conceitos e Principios Basicos;

5.2. Aplicacéo de controladores PID;

5.3. Técnicas de sintonia de Controladores PID.

6. Automacao Pneumatica e Eletropneumatica



6.1. Conceitos e Principios Basicos;

6.2. Producdo e Distribuicdo de Ar Comprimido;

6.3. Atuadores Pneumaéticos;

6.4. Valvulas de Comando Pneumaéticas;

6.5. Valvulas de Comando Eletropneumaticas;

6.6. Projetos de Comandos Combinatdrios e Sequenciais Pneumaticos e Elétricos;

6.7. Controladores LoOgicos Programaveis: hardware e programacdo na linguagem Ladder
(Siemens S7-200);

6.8. Projetos de Comandos Combinatorios e Sequenciais Utilizando o CLP (Siemens S7-200).

7. Eletronica basica

7.1. Elementos basicos de circuitos eletronicos;
7.2. Analise de circuitos elétricos;

7.3. Lei de Ohm;

7.4. Leis de Kirchhoff;

7.5. Amplificadores operacionais;

7.6. Filtros ativos e passivos.
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