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 Aplicações de dispositivos robóticos: robótica industrial, de campo e de 

serviço; 
 Cinemática direta, inversa e diferencial de manipuladores robóticos; 
 Robótica móvel; 
 Planejamento de caminhos e trajetórias; 
 Dinâmica de robôs; 
 Controle de movimento e força; 
 Percepção em robótica: principais sensores utilizados, classificação e 

caracterização de sensores, representação de incertezas, fusão sensorial;  
 Técnicas de localização e mapeamento simultâneos (SLAM). 
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